Tutorial

Robokit & Microbit

Robo interativo

Vamos construir hoje um rob6 que é tanto virtual como real, usando a
opgao ONLINE do Mind+. Real no usando micro:bit, e virtual em um
jogo simples, em que o personagem anda pela tela, trocando de
cenario e fazendo sons.

Visualizacao do projeto terminado

Passo a passo

e Abra o programa Mind+
e Clique na extensdo desejada

(Microbit)

micro:bit

e Inicie a construcdo da
programacéo, abaixo vocé vera
as instrugoes.
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Cddigo para o personagem andar pela tela

R

defina o estilo de rotagBo para  esquerda-direita =

nci:iunu@ ay

préxima fantasia

aponte para a direcao @
aponte para a diregao @

prosima fantasia

adicione (@) ay

prizima fantasia

O cédigo acima tem algumas configuragdes:

e Ao iniciar: executa apenas uma vez, quando iniciou, apenas altera o sentido de
rotagdo de um lado para o outro, caso isso nédo fosse feito, o personagem,
ficaria ao contrario.

* Os blocos das teclas esquerda e direita, precisam definir a direcdo antes de
andar. Ambos andam 10, pois ja definiram a direcéo

e Os blocos das teclas para cima e para baixo, adicionam 10 ou -10 a v,
movendo-se para cima ou para baixo.

e Toda vez que os personagens fazem um movimento em qualquer diregao, eles
mudam a fantasia, dando a impressao de que estdo andando de verdade.
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Cddigo completo do personagem

defina o estilo de rotagao para  esquerda-direita »

aponte para a diregao @
aponte para a diregao m

praxima fantasia
proxima fantasia

adicione@ ay

préxima fantasia

Foi adicionado um bloco em cada grupo de comandos para usar o letreiro
luminoso do Microbit, seja uma seta indicando a direcdo que ele estd se
movimentando, ou um sorriso, ao iniciar o programa, clicando na setinha.
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Cddigo completo dos cenarios

(* * gquandoobotio A~ for pressionado

proximo cenario

(* ¢ quandoobotio B+ for pressionado

toque o som BSax » atéofim

Este € o codigo dos cenérios. ele indica as acdes dos dois botdes frontais do
Micro:bit.

Lembre-se, adicione um ou mais cenarios para tornar o projeto mais interessante.
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Execucao do programa, passo a passo.

1.Plugue o cabo do Microbit no Microbit e o
mesmo cabo deve ser conectado a porta USB do
computador

2.Clique no botédo Conectar dispositivo e encontre
a porta que foi conectada (neste caso a COMI7-
Microbit). clique nela

COM17-Microbit

e Pronto, vocé ja pode clicar na bandeirinha para

iniciar o programa.

e Use as teclas de direcéo do teclado e os botdes
frontais do Microbit para interagir com a cena



