Tutorial

Robokit, Sucuri &

buzzer

Neste tutorial, vocé vai aprender a utilizar as bases do Sucuri, um
programa capaz de programar seu Arduino, seja de modo conectado
do PC, ou modo desconectado do PC.

O modo conectado permite total controle sobre as portas, identificar
problemas em seu cédigo, e ver o cédigo rodando passo a passo. Jao
modo desconectado pode ser usado quando o codigo ja esta pronto, e
nao necessita mais do PC, inclusive, podendo ter outra fonte de
energia.

Passo a passo Sucuri

* Instale o programa Sucuri, abrindo o link
e Abra o programa e crie uma conta

Login - Criar Conta X
LIsuario
User Email
Senha |
...... Lzuario
Esqueceu sua senha? Senha

M&o tem conta? Criar Conta

Login

Fechar

Confirmar senha

Lembrar credenciais 7

Crar Corta

W

Fechar
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Serd aberta uma tela como esta abaixo.
No momento vamos utilizar a opcdo Conecte-se ao Arduino.

Bermvinds & Suourl Studic x Arduine Opgdes X

Arduino Opgges:

— Conexdo: COMI0 (Bluetooth MAC FEABES2D:11:40)

[C] UsarLCD nos pinos 2.3.4.5.11.12 (Htachi HD44780 ou compativel)

Baud Rate {bps)c 5600

Data Bits: 8
m Conectarse 3 uma cutra nteface Pasidade: None
"
Stop Bits: Ll

= N

4| Ao um Muograma gus i sahve stesements

51221 [ cancelsr |

Para saber a porta que sera utilizada, clique no botdo do Windows com o botéo
direito, e clique em Gerenciador de Dispositivos, desc¢a até “Portas”

Aplicativos instalados

2 % Gerenciador de Dispositivos = O ot
Centro de Mabilidade
Opgfies de Energia Arquive  Acdo  Exibir  Ajuda
YL
~ & Portas (COM e LPT)

ﬁ Serial Padrdo por link Bluetooth (COMT0)

ﬁ Serial Padrdo por link Bluetooth (COMTT)

ﬁ Serial Padrdo por link Bluetooth (COM12)
. ThErLEE ﬁ Serial Padrdo por link Bluetooth (COM13)
Tarm ﬁ Serial Padrdo por link Bluetooth (COM14)
Terminal (Administrackar) ﬁ Serial Padrdo por link Bluetooth ZOM13)
et A b ﬁ USE-SERIAL CH340 (CORY)

ConfiguragBes

Explorador de Arquivos

No caso da figura acima, a COM9 é a porta em que o
= : Arduino se encontra (CH340), verifiqgue em que porta
Area de Trabalho aparece para VOCé.
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Selecione a porta no menu suspenso, e mantenha as outras opg¢des com o0s
valores que ja vem preenchidos.

Conex3o: COM10 (Bluetooth MAC F&:AB:ES:2D:11:40)

ind COM14 [Serial Padrdo por link Bluetooth)
() Usar LCD nos pind 5115 (Bhuetocth MAC A7:31:2A:12:77:78)
COMS (USB-SERIAL CH240)
Baud Rate bps3): COM13 (Bluetooth MAC 3C:43:1E:14:CE:44)

Clique em conectar na barra lateral e vocé vera essa tela com as portas do Arduino

: Veja que temos 14 saidas, que podem ser também
Arduino ~ entradas, do ndmero O ao numero 13, e temos
Conectado também 6 entradas analdgicas, do nimero O a 5.

'

by

Clique para Download

0 Saida 0 Depois veremos mais detalhes, pois todas essas
1 Saida 1 portas podem mudar a configuragao original.
2 Saida 2
3 Saida 3 I|x| Evite usar as portas O e 1, pois sdo usadas pelo
4 Saida 4 Arduino para comunicagao
5 Saida 5
6 Saida 6 Veja que clicando em ITI vocé pode renomear as
7 Saida7 portas, colocando um nome mais facil de lembrar,
: saida 8 L=l por exemplo, vamos colocar um buzzer na porta
9 Saida 9 )
i numero 13.
10 Saida 10
11 Saida 11
12 Saida 12
13 caida 13 n 17 Saida 12
0 wvalo 27,8 % 13 Buzzer
1 wvali 27,6 % 0 Val 0 29,3 %
2 val2 27,6 %
3 val3 27,6 %
4 val4 277% |I|~|
5 vals  286% |I|~]
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Passo a passo montagem estrutural e elétrica

A Robokit permite uma infinidade de criagcdes estruturais.

Esta garagem incrivel foi criada com pegas da Robokit, e permite
encaixar nela uma infinidade de pecgas e marcas de brinquedos.

Veja a conexao do buzzer (buzina), na parede amarela, e do Arduino, na
parte superior da garagem.

Utilizando as pecas, faca a criacdo do seu modelo, conectando-se um
buzzer e um Arduino.
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Passo a passo montagem estrutural e elétrica

d3M0d

ON9 ON9 NE"ENE"E
ON9 NG WasS
= ON9 NS X1

O fio amarelo ou colorido, conecta na porta 13 do Arduino, usando uma
barra de pinos e um fio fémea-fémea.
De forma similar € ligado um fio preto no GND do Arduino e no 5V.

A outra ponta dos fios conectam no
S, no + e no -. O amarelo, o
vermelho e o preto repectivamente.
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Voltando-se ao Sucuri, vamos aprender a controlar o buzzer no modo conectado

12 Saida 12
-
0 Val 0 244 %

Veja que o buzer, ao se clicar na porta 13, toca.
Ao pressionar novamente, ele para.



